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The siated vollages are posilive in proporiion
to chassis and they have been measured

atigr o record has been placed on the turniable,
o {he siave arm i nat over i ribs.and 1}0H
and Zj * aré activatid

Capacitors marked MK: metallized plastic.

The sined impulses are measured without
arecord and with the slove arm over the ribs.
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Die qufgegebenen Spannungen sind positiv

im Verhaitnis zu Chassis, und sie sind gemessen,
rachdem eine Platte aut den Plattenteller gelegt
ist, oder der Skiaverarm nicht Ober die Rippen 31,
sowie 1ON und I}-akiiviert sing
Kondensatoren gekennzeichnet MK:
Matallisierter Kunststoff.

Die auigegebenen Impuisen sind ohne Platte
urd mit der Sklovenarm (ber die Hippen gemdsst
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Do angivne spendinger ef positive | forhold 4l sl
og mhit sHer of en plodesr logt ph pladeiclisrkenes,
elier slavearmen ikke or inde over ribbeérne, samt
1354 og 2} ~ #r aktiversi

Kandensaiorer meprkst MK Metaiiiserst dunsisiof
De angivne impulser er milt uden plade og med
slavearmen ude over ribberne.
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Adjustment of low stide speed < 2
Justierung von niedriger Schiittengeschwindigieits
Justering &f lov sladavastighed €

Adjustment of low slide speed >
Justigrung von niedriger Schlittengeachwindigkelt>
Justering af iav sioedehastighed>

Adjustment of ditferentiat stop
Justisrung von Ditferentinlstop
Justering af differentiaistop

Adjustment of oscillator trequency {33'% tumsiminut)
Justierung von Dszillatorfrequenz (33%Umdrenungen! Miny!
Justering af oscillatorfrekvens (33 omde/min}

Adjustment of osciliotor frequency {45 turns iminut )
Justierung von Oszitlatorfrequenz (45 Umdrehungen iMinud
Justering of oscilinlorirekvens (65 omdrimind

Adjustment of volloge for synchronous meoler
Justierung von Spannurng far Synikronmator
Justering af speending til synkrenmoter
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